Parkovaci systém PES-60/80/PMI-64/84 — navod k pouziti

Uvod

Dékujeme za nakup parkovaciho systému P8LED (v pivodnim anglickém navodu je oznacen jako
RD338-A8).

Parkovaci systém je technicky produkt vyuZivajici (podobné jako netopyr) ultrazvuk k detekci
prekazek za vozidlem. V okamZiku, kdy jsou senzory aktivni (béhem couvani, popf. béhem brzdéni)
tak upozornuje fidi¢e na vzdalenost zadni ¢dsti vozu a prekdzky.
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Upozornéni: Byt instalace zarizeni vyZaduje jen priumérnou technickou zrucnost, tak
pokud si ji nejste jisti, svérte ji radéji odbornikiim.
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Hlavni vlastnosti

- Automatické spusténi jakmile zacnete couvat (zadni senzory), popi. kdyZz zabrzdite (pfedni
Senzory)

- Snadnd instalace

- Presné zobrazeni vzdéalenosti na LED displeji

- Prehledné zobrazeni sméru a vzddlenosti grafickymi elementy displeje

- Zvukova signalizace vzdalenosti (Pip-pip, ...)

Obr. 1 - Orienta¢ni pozice

lalokii snimaci (vlevo zadni
- Senzory s vysokou smérovosti — orienta¢ni pozice laloki je na Obr. 1. ¢ast, vpravo piedni ¢ast)

Technické parametry

Vstupni napéti: 7-17V

Pracovni teplota: -30°C-+70°C

Hlasitost zvukové signalizace: 90-105dB (ve vzdalenosti 10cm)
Klidovy ptikon: 0,3W

Maximdlni pitkon: SW LED VA
Rozsah senzoru: 0,4 — 1,5 m 5 y
Presnost: £ 0.1 m UZZE"\

Rychlost méteni (zpozdeni): 0.3 s
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Upozorneni

I kdyz senzor ve vétSin¢ piipadd ukazuje pfesn¢ je nutné povazovat hodnoty

které signalizuje za orientacni. Vyrobce ani prodejce nenesou Zadnou

odpovédnost za pfipadné Skody. Stejn€ tak je nutné brit v dvahu urcité zpozdéni Obr. 2 - Umisténi jednotlivjch &sti parkovaciho systému
pri méfeni.



Obr. 3 — Piekazky, které mohou negativné ovlivnit detekci: trubkova piekazka, kulata prekazka, vinéna

piekazka, a dést’
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Obr. 4 - Umisténi senzorii na narazniku (4 senzory), hodnoty jsou v cm
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Obr. 5 - Umisténi senzori na narazniku (2 senzory), hodnoty jsou v cm
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Sensor angle Adjustment
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H<0.6M Sensor raise up angel 5c~10c

08M<H Sensor deciine angel 5¢~10c
06M<H<0.8M  Keep Sensor horizontal

Obr. 6 — Postup instalace senzorii: OdméFit a vyvrtat otvor, ofistit povrch, vloZit vodi¢ a senzor - dilezita
je spravna poloha senzoru (Sirokou ¢asti smérem doli)
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Obr. 7 - Umisténi a prilepeni displeje. Naleznéte vhodnou plochu, tu olistéte. Z displeje odstraiite kryci
papir, ¢imZ odkryjete lepici plochu. Displej pevné pFitisknéte na vybranou pozici. Poté umistéte privodni
vodi¢ dle Vasich pozadavki (vhodné je skryt jej pod palubni desku).

Popis instalace:

1) Prilozenym vrtikem vyvrtejte ¢tyfi otvory od zadniho nirazniku v mistech podle Obr. 4 a dva
otvory do pfedniho podle Obr. 5. Dejte pozor, at’ jsou otvory vyvrtiny kolmo — zavisi na tom
funkénost a piesnost celého systému.

2) Skrz vyvrtané otvory protdhnéte vodice (tak aby senzory zistaly na vné&jsi strané ndrazniku), ty
zaved'te do zavazadlového prostoru.

3) Na vhodném misté v zavazadlovém prostoru umistéte centrdlni jednotku.

4) Do vyvrtanych otvorQ zasuilte senzory — obcas to jde ztuha. Nezapomefite senzory umistit do
spravné polohy, jak je naznaceno na Obr. 6.

5) V zavazadlovém prostoru (popf. i jinde, podle potieby a pozadavki) vyberte vhodné umisténi pro
zvukovy signalizator.

6) Pripojte vSechny vodice od senzort pomoci konektort do fidici jednotky.

7) Cerny vodi¢ ptipojte na kostru vozidla.

8) Cerveny vodi¢ pfipojte na svétlo zpatecky.

9) Zluty vodié pfipojte na piivod brzdového svétla.

10) Vyberte vhodné umisténi pro displej uvnité vozu. Displej pfilepte, jak je naznaceno na Obr. 7,
v piipadé¢ PMI-64/84 displej umistéte pomoci klipsen na zrcatko.

11) Prived’te vodi¢ od displeje k fidici jednotce a pfipojte do konektoru.



