Parkovaci asistent PCA-40 / PCI-40 — navod k pouZziti

Uvod

Dékujeme za ndkup parkovaciho asistent PCA-40 / PCI-40.

Tento parkovaci asistent je technicky produkt vyuZivajici infrakameru a ultrazvukové senzory, (vse
umisténo v zadnim ndrazniku vozidla), pro usnadnéni parkovéani. Soucdsti parkovaciho asistenta je
barevnd zobrazovaci jednotka LCD, na které je vidét situace za vozidlem (snimand kamerou) a

vzdélenost od piekdzky.

Upozornéni: Byt instalace zarizeni vyZaduje jen priumérnou technickou zrucnost, tak
pokud si ji nejste jisti, svérte ji radéji odbornikiim.

Technické parametry

Vstupni napéti: 12V

Maximadlni pfikon fidici jednotky: 3W
Maximdlni odbér displeje: 120mA
Klidovy odbér displeje: SmA

Rozsah senzoru: 0,3 — 1,2 m

Velikost displeje: 3,5 (4,3 pro PCI-40)
Pomér stran displeje: 4:3

Upozornéni
I kdyz senzor ve vétSiné piipadli ukazuje pfesné je nutné povazovat hodnoty které
signalizuje za orientacéni. Vyrobce ani prodejce nenesou zddnou odpovédnost za

piipadné skody.
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Maximum four Sensors

Obr. 1 - Orientaéni pozice Obr. 2 - Umisténi jednotlivych ¢asti parkovaciho systému

laloki snimaci

Obr. 3 - Piekazky, které mohou negativné ovlivnit detekci: trubkova piekazka, kulata prekazka, vinéna
piekazka, a dést’

Obr. 4 - Umisténi senzori na zadnim narazniku, hodnoty jsou v cm



Popis instalace:

Sensor fitin the bumper Finish Sensor angle Adjustment

2 glue the surface
clean surface pt”

1) PriloZenou frézkou (velkou) vyvrtejte otvor pro kameru do prostfedn{ ¢4sti zadniho ndrazniku
2) PriloZenou frézkou (malou) vyvrtejte otvory pro senzory do ndrazniku, dle obrdzku ¢. 4 — hodnoty
jsou pouze orienta¢ni, duleZité je dodrzet vysku min. 45 cm nad zemi.
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HEDOM ,  (-Sensoriashiip aboal o G-101 3) Vyberte vhodné misto pro fidici jednotku (v kufru vozidla, apod.).
thick part on top i) 08M<H  :Sensor decine angel 5c~10"c 4) Stiednim otvorem protdhnéte kratsi kabel s CINCH konektory a soucasné napdjeci kabel(kulaty
select 825 or $22 to stick hole bumper guard — bumperguard|  06M<H<OBM  Keep Sensor horizontal

konektor).
5) Oba kabely ptipojte ke kamefe.
6) Do otvoru umistéte kameru, ptiSroubujete. Snazte se ji umistit tak, aby sméfovala vodorovné.

Obr. 5 — Postup instalace senzori: Odméfit a vyvrtat otvor, ocistit povrch, vloZzit vodi¢ a senzor - diileZita

N - - At N XDk x4 JORg, 7) Otvory protdhnéte vodice od senzorti a ptived'te k fidici jednotce.
je spravna poloha senzoru (Sirokou ¢asti smérem dolii). Nékteré senzory (zapusténé) nemaji viditelnou 8) Umistét dle obrézku &. 5 b ‘e Sinka. kterd { sme&Fovat nah
Sirokou ¢ast — polohu senzoru pak zvolte podle Sipky na rubu senzoru (Sipka sméiuje nahoru). ) Umistéte senzory dle obrdzku ¢. 5 (na rubu senzoru je Sipka, ktera musf sméfovat nahoru).

9) Do fidici jednotky ptipojte vSechny kabely od senzorti a konektor s napdjenim (Ctyfpinovy).
10) Cerny vodi¢ z tohoto konektoru pfipojte na kostru, &erveny potom k Zarovce zpatecky.
11) Do fidici jednotky pfipojte konektor pro kameru (tifpinovy na kabelu se dvéma CINCH

— konektory). Ridici jednotku umistéte na vhodné misto. Pokud bude umisténa v bezprostiedni
blizkosti vodi¢u vozidla (sbérnice, atd) muze dochézet k ruseni!

12) Jeden ztéchto konektort pripojte ke kabelu od kamery (ndpis CAMERA), druhy pfipojte
k spojovacimu kabliku vedoucimu do kabiny vozdila (kabel se dvéma CINCH konektory).

13) Vyberte vhodné umisténi pro zobrazovaci jednotku — napf. na palubni desce.

14) Kabel od fidici jednotky pfipojte k zobrazovaci jednotce, nebo pouzijte bezdratovy modul (u
prijimaci i vysilaci ¢asti modulu patii ¢erny vodi¢ na kostru a Cerveny na zpatecku, pifpadné
+12V). Vysila¢ je oznacen jako ,,Transmitter®, pfijimac jako ,,Receiver*.

15) Schéma zapojeni je na obrazku ¢. 6
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Obr. 6 — Schéma zapojeni parkovaciho asistenta



